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1. WSTEP
1.1 O tej instrukcji

Niniejszy dokument zawiera minimum informacji, wymaganych do poprawnego zainstalowania
urzadzen oraz ich wstepnego przetestowania. Petny opis funkcjonalny kontrolerow jest
zamieszczony w dokumencie — Kontrolery PRxx2, Opis funkcjonalny i programowanie. Natomiast
opis aplikacji PR Master do zarzadzania systemem kontroli dostepu jest podany w instrukcji tego
oprogramowania. Obie instrukcje s dostepne na stronie www.roger.pl.

Jezeli w danym punkcie nie jest stosowane rozrdznienie pomiedzy kontrolerem PR402DR a
PR402DR-BRD to oznaczenie PR402DR odnosi sie réwniez do kontrolera PR402DR-BRD. Z kolei,
jezeli stosowane jest okreslenie PR402DR-BRD to odnosi sie ono wytgcznie do tego wtasnie typu

kontrolera.
1.2 Przyjeta konwencja
Przyktady pisane kursywg
Pojecia wtasne SKD RACS 4 pisane z wielkiej litery
Uwagi oddzielone od reszty tekstu liniami z gory i dotu

Strona 3 z 20
roger


www.roger.pl

2. OPIS | DANE TECHNICZNE

Oba kontrolery tj. PR402DR oraz PR402DR-BRD sg funkcjonalnie identyczne, rdznig sie natomiast
pod wzgledem mechanicznym. PR402DR to modut elektroniczny kontrolera umieszczony w
obudowie z tworzywa sztucznego przystosowanej do montazu na standardowej szynie DIN 35mm.
Natomiast kontroler PR402DR-BRD to sam modut bez obudowy dostepny w postaci ptytki PCB. Oba
kontrolery zastepujg kontroler PR402-BRD, ktory funkcjonalnie jest z nimi tozsamy.

Zgodnie z ustawieniami fabrycznymi wymienione kontrolery posiadajg adres ID=00 oraz majg
zaprogramowang karte MASTER, ktdra jest dostarczana wraz z nowymi urzadzeniami. Karte tg
mozna uzy¢ do wstepnego przetestowania kontrolera bezposrednio po jego zainstalowaniu i
podtaczeniu czytnika zewnetrznego.

Kontroler PR402DR nie posiada wbudowanego czytnika i wspdtpracujg wytacznie z czytnikami
zewnetrznymi, przy czym moda to by¢ czytniki pracujace w standardzie RACS Clock&Data
(terminale serii PRT), czytniki z interfejsem Wiegand 26..66bit lub z interfejsem Magstripe.
Kontroler PR402DR programuje sie z poziomu komputera (oprogramowanie PR Master). Nie ma
mozliwosci programowania manualnego aczkolwiek istnieje zestaw komend i polecen do
wprowadzania recznego za pomocg klawiatury. Dostepne polecenia stuzg do sterowania praca
kontrolera a nie do jego programowania.

Podtaczenie kontrolera PR402DR do komputera wymaga zastosowania odpowiedniego interfejsu
komunikacyjnego np. UT-2USB, UT-4DR lub RUD-1.

Uwaga: Do obstugi kontrolera wymagany jest program PR Master w wersji 4.4.2 lub wyzszej.

Tabela 1. Dane techniczne

Napiecie zasilania

Nominalne 18VAC; dopuszczalne 17-22VAC
Nominalne 12VDC, dopuszczalne 10-15VDC
Nominalne 24VDC, dopuszczalne 22-26VDC

Bateria rezerwowa

Suchy akumulator Zzelowy o konncowym napieciu tadowania 13.8V, prad
fadowania ok. 300mA

Pobdr pradu

Srednio 100mA (kontroler bez dotaczonych zewnetrznych czytnikéw oraz
dodatkowego obcigzenia na wyjsciach AUX i TML)

Linie wejsciowe
IN1..IN8

Dwustanowe linie wejsciowe NO/NC wewnetrznie spolaryzowane do plusa
zasilania za posrednictwem rezystora 5.6kQ, prog przetaczania ok. 3.5V

Wyjscie REL1

Wyjscie przekaznikowe z jednym izolowanym stykiem NO/NC, maks.
obcigzenie 30V/1.5A

Wyjécie REL2

Wyjscie przekaznikowe z jednym izolowanym stykiem NO/NC, maks.
obcigzenie 230VAC/5A lub tez 30VDC/5A

Linie wyjsciowe
101/102

Wyjscia tranzystorowe typu otwarty kolektor, w stanie zatgczenia zwiera
dofgczony potencjat do masy, w stanie wylgczenia wewnetrznie
spolaryzowane do plusa zasilania za posrednictwem rezystora 5.6kQ, maks.
obcigzenie: 15VDC/1A

Wyjécia TML i AUX

Wyjécia wbudowanego zasilacza: 12VDC/0.2A (TML) oraz 12VDC/1A (AUX)

Odlegtosci

Pomiedzy kontrolerem a interfejsem kom. (RS485): maks 1200m
Pomiedzy czytnikiem i kontrolerem: maks. 150 m
Pomiedzy kontrolerem i modutami rozszerzen XM-2/XM-8: maks. 150 m

Klasa srodowiskowa
(wg EN 50131-1)

Klasa I, warunki wewnetrzne, temp. +5°C - +40°C, wilgotno$¢ wzgledna:
10..95% (bez kondensacji)

Wymiary WxSXG

PR402DR: 85x124x73mm PR402DR-BRD: 80x115mm

Waga

PR402DR: ok. 200g PR402DR-BRD: ok. 100g
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3. INSTAL
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3.1 Opis zaciskoéw oraz schemat podtaczenia
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Rys. 1 Kontroler PR402DR
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Tabela 2. Opis zaciskow kontrolera PR402DR

Zacisk | Opis Zacisk | Opis

IN8 Linia wejsciowa IN8 AC+ Zasilanie z transformatora 18VAC

IN7 Linia wejsciowa IN7 BAT- | Akumulator, elektroda ujemna

GND | Masa BAT+ | Akumulator, elektroda dodatnia

IN6 Linia wejsciowa IN6 101 Linia wyjsciowa 101

IN5 Linia wejsciowa IN5 102 Linia wyjsciowa 102

GND | Masa IN1 Linia wejsciowa IN1

B Magistrala komunikacyjna RS485 IN2 Linia wejSciowa IN2

A Magistrala komunikacyjna RS485 GND | Masa

GND | Masa IN3 Linia wejsciowa IN3

DTA Magistrala RACS Clock&Data IN4 Linia wejsciowa IN4

CLK Magistrala RACS Clock&Data TML | WyjScie zasilajgce 12VDC/0.2A
(zalecane do zasilania czytnikow)

NO1 Zacisk zwierany przekaznika REL1 AUX Wyjscie zasilajgce 12VDC/1A (do
ogodlnego przeznaczenie)

NC1 Zacisk rozwierany przekaznika REL1 NC2 | Zacisk rozwierany przekaznika REL2

COM1 | Zacisk wspolny przekaznika REL1 NO2 | Zacisk zwierany przekaznika REL2

AC- Zasilanie z transformatora 18VAC COM2 | Zacisk wspolny przekaznika REL2

roger
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Rys. 2 Kontroler PR402DR-BRD

Tabela 3. Opis zaciskow kontrolera PR402DR-BRD

Zacisk | Opis Zacisk | Opis

BAT+ | Akumulator, elektroda dodatnia GND Masa

BAT- Akumulator, elektroda ujemna IN7 Linia wejsciowa IN7

DC+AC | Zasilanie z transformatora 18VAC IN8 Linia wejsciowa IN8

-AC Zasilanie z transformatora 18VAC 101 Linia wyjsciowa 101

COM Zacisk wspolny przekaznika REL1 102 Linia wyjsciowa 102

NC Zacisk rozwierany przekaznika REL1 IN1 Linia wejsciowa IN1

NO Zacisk zwierany przekaznika REL1 IN2 Linia wejsciowa IN2

CLK Magistrala RACS Clock&Data GND | Masa

DTA Magistrala RACS Clock&Data IN3 Linia wejsciowa IN3

DC- Masa IN4 Linia wejsciowa IN4

GND

A Magistrala komunikacyjna RS485 TML Wyjscie zasilajgce 12VDC/0.2A
(zalecane do zasilania czytnikow)

B Magistrala komunikacyjna RS485 AUX Wyjscie zasilajgce 12VDC/1A (do
ogodlnego przeznaczenie)

GND Masa NC Zacisk rozwierany przekaznika REL2

IN5 Linia wejsciowa IN5 NO Zacisk zwierany przekaznika REL2

IN6 Linia wejsciowa IN6 COM | Zacisk wspdlny przekaznika REL2
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Rys. 3 Schemat typowego podtgczenia kontrolera PR402DR
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3.2 Wskazniki LED

3.2.1 Kontroler PR402DR

Na rys. 4 przedstawiono rozmieszczenie wskaznikow LED oraz przycisku RESET na panelu czotowym
kontrolera PR402DR. Przycisk RESET umozliwia wznowienie pracy kontrolera na identycznych
zasadach jak wytaczenie i wigczenia zasilania. Dodatkowo, przycisk RESET moze by¢
wykorzystywany w czasie procedury Resetu Pamieci oraz aktualizacji oprogramowanie
wbudowanego (firmware).

Tabela 4. Panel przedni kontrolera PR402DR

AC Obecnos¢ napiecia sieci pradu przemiennego

DC Obecnos¢ napiecia sieci pradu statego

ARMED/DISARMED | Sygnalizacja aktualnego stanu uzbrojenia (Tryb uzbrojony/rozbrojony)

OPEN Sygnalizacja odblokowania drzwi
SYSTEM Rézne funkcje sygnalizacyjne
LINK Sygnalizacja przeptywu danych na magistrali RS485
UNORZEOW Y
s ° &
a
ReseT @)

redr140
Rys. 4 Panel przedni kontrolera PR402DR

3.2.2 Kontroler PR402DR-BRD

Na rys. 5 przedstawiono widok ptytki PCB kontrolera PR402DR-BRD z zaznaczonymi diodami LED
oraz przyciskiem RESET (S1). Przycisk RESET umozliwia wznowienie pracy kontrolera na
identycznych zasadach jak wytgczenie i wigczenia zasilania. Dodatkowo, przycisk RESET moze by¢
wykorzystywany w czasie procedury Resetu Pamieci.

Tabela 5. Wskazniki LED kontrolera PR402DR-BRD

AC (D33) Obecnos¢ napiecia sieci pradu przemiennego

SYS (D24) Rézne funkcje sygnalizacyjne

OPN (D19) Sygnalizacja odblokowania drzwi

STAT (D11) Sygnalizacja aktualnego stanu uzbrojenia (Tryb uzbrojony/rozbrojony)
LINK (D2) Sygnalizacja przeptywu danych na magistrali RS485

Strona 8 z 20
roger



LEEEE () eleleele@@e@

BT Y

WNOD | ON ON XNV |TAL | ¥NI | ENI |[ONO | 2NI | INI | 2Ol | LOI

SYS OPﬂ STAT
9

D24| D19 | [D11]

I e S e I e Y s T S e N N e T Y e O Y o |

| @ | [o]ac

:

HEATSINKAREA

Q PR411DR/PR402DR
roger

GND| IN5 | IN6 |GND| IN7 | IN8

T

O

e

| o | oo | Ac | coM Ne [No | cik| DTA

o = [ =9 [ =9 [ == [ = [ = [ [ =3

@D | DD XX |®D|®|® Q @D | XD X DD @@

23
0>
[ w
I
I
I
I
[

rcdr164
Rys. 5 Wskazniki LED na ptytce kontrolera PR402DR-BRD

3.3 Zasilanie

Kontroler PR402DR moze by¢ zasilany z transformatora 230VAC/18VAC i mocy min. 20VA
dotaczonego do zaciskdw AC+ i AC- (polaryzacja podtgczenie nie jest istotna), z napiecia 12VDC
(zgodnie z rys. 6) lub z napiecia 24VDC (zgodnie z rys. 7).

Uwaga: Zasilacz zewnetrzny 12VDC jak réwniez 24VDC powinien posiada¢ podtrzymanie awaryjne,
(UPS, akumulator) tak aby zagwarantowac funkcjonowanie systemu kontroli dostepu przez
minimalny oczekiwany czas.

W przypadku zasilania napieciem 12VDC lub 24VDC nie wolno do kontrolera podtaczac napiecia
18VAC ani akumulatora. W takiej sytuacji zasilanie awaryjne nalezy podtaczy¢ do zasilacza
kontrolera a nie bezposrednio do kontrolera. Do zasilania kontroleréw z sieci napiecia statego nalezy
uzy¢ przewodow o odpowiednio duzym przekroju gdyz kazdy kontroler wraz z dotgczonymi do niego
urzadzeniami moze w skrajnym przypadku pobiera¢ prad o wartosci do 1.5 A.

Uwaga: Nie jest mozliwe uruchomienie kontrolera jedynie na zasilaniu z akumulatora rezerwowego.
Aby rozpocza¢ prace modutu z bezposrednio podtgczonym akumulatorem wymagana jest obecnos¢
przemiennego napiecia zasilajgcego AC.

Strona 9 z 20
roger



Kontroler PR402DR

Kontroler PR402DR-BRD
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Rys. 6 Zasilanie kontroleréw PR402DR z sieci pragdu statego 12VDC

Uwaga: W przypadku zasilania 12VDC nie ma znaczenia, do ktdrego zacisku GND podtaczany jest

minus zasilania

Kontroler PR402DR

Kontroler PR402DR-BRD

K 5
[elelolelelololelel [eleleleleolelollel
Sie¢ zasilania 24V DC . £ >
- >

Rys. 7 Zasilanie kontroleréw PR402DR z sieci pradu statego 24VDC

Uwaga: W przypadku zasilania 24VDC wskazane jest podtgczenie minusa zasilania do zacisku GND
przy zacisku linii A magistrali RS485 — zgodnie z rys. 7

3.4 Podtaczenie elementu wykonawczego

W wiekszosci przypadkéw elementy wykonawcze sterujgce dostepem do pomieszczenia maja
charakter urzadzen indukcyjnych, oznacza to, ze w trakcie wytaczenia przeptywu pradu przez ten
element powstaje na nim przepiecie elektryczne, ktdre moze skutecznie zaktéci¢ prace kontrolera a
w skrajnym przypadku doprowadzi¢ do jego zawieszenia. Dodatkowo, obecnos¢ przepie¢ powoduje
szybsze zuzywanie stykow przekaznika. W celu ograniczenia negatywnych efektéw wywotywanych
przez przepiecia konieczne jest zastosowanie diody potprzewodnikowej ogdlnego przeznaczenia np.
1N4007 (jedna dioda tego typu jest dostarczana wraz z kontrolerem), ktorg nalezy dotgczy¢
mozliwie blisko elementu indukcyjnego (elektrozaczep lub zwora magnetyczna). Element
wykonawczy mozna zasilac z kontrolera za pomocg zaciskow AUX i GND lub z tego samego zrédta
zasilania co kontroler za pomoca osobnej pary przewodoéw podtgczonych bezposrednio do zaciskow
zasilacza. To drugie rozwigzanie jest zalecane.

roger
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Rys. 8 Podiaczenie elementu wykonawczego

3.5 Podtaczenie czytnikow i modutow

Logicznie kontroler PR402DR moze wspdtpracowac z dwoma czytnikami, ktore tworzg dwustronng
kontrole przejscia: Terminalem ID0 oraz Terminalem ID1. Funkcje Terminala IDO moze petni¢
dowolny czytnik serii PRT skonfigurowany do trybu RACS Clock&Data z adresem ID=0 po
podtaczeniu do linii CLK i DTA lub dowolny czytnik pracujgcy w standardzie Wiegand, dotgczony do
linii IN1 i IN2. Dane przychodzace z obydwu tych czytnikdw sg traktowane na identycznych
zasadach. Funkcje Terminala ID1 moze petni¢ dowolny czytnik serii PRT skonfigurowany do trybu
RACS Clock&Data z adresem ID=1 po podtgczeniu do linii CLK i DTA lub dowolny czytnik pracujacy
w standardzie Wieganda, i dotgczony do linii IN3 i IN4. Dane przychodzace z obydwu tych
czytnikdw sg traktowane na identycznych zasadach.

W sumie do kontrolera mozna podtaczy¢ jednoczesnie cztery czytniki aczkolwiek logicznie kontroler
bedzie rozrézniat tylko dwa terminale: Terminal ID=0 i Terminal ID=1. Obstuga kazdego z
czytnikdw moze by¢ programowo zatgczona lub wytgczona (oprogramowanie PR Master).

Uwaga: W odniesieniu do czytnikdw pracujgcych w standardzie Wieganda konieczne jest w trakcie
konfiguracji kontrolera wskazanie formatu danych transmitowanych przez taki czytnik. Konfiguracja
kontrolera jest mozliwa jedynie z poziomu programu PR Master.

3.5.1 Czytniki serii PRT oraz moduly rozszerzen

Kontroler PR402DR moze wspotpracowac z dwoma czytnikami serii PRT, jednym modutem
rozszerzen we-wy typu XM-2 oraz kilkoma (maks. 4) modutami rozszerzen XM-8 (do obstugi wind) —
patrz rys. 9. Czytniki serii PRT jak i moduty rozszerzen sg podtaczane do kontrolera za
posrednictwem linii CLK i DTA. Czytniki muszg by¢ skonfigurowane do réznych trybdw pracy w tym
Wiegand, Magstripe oraz RACS Closk&Data, nie mniej w przypadku podtgczenia do linii CLK/DTA
stosowane sg nastepujace tryby pracy: RACS Clock&Data z adresem ID=0 (Terminal ID=0) oraz
RACS Clock&Data z adresem ID=1 (Terminal ID=1). Linie CLK i DTA moga by¢ prowadzone
dowolnym typem przewodow (np. skretka), przy czym gwarantowana odlegtos¢ komunikacji wynosi
150m.
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Rys. 9 Sposob podtgczenia czytnikdw serii PRT oraz modutu XM-2 do PR402DR

Uwaga: Praktyka wskazuje, ze urzadzenia komunikujgce sie w standardzie RACS Clock&Data moga
w praktyce by¢ dotgczane do kontrolera za posrednictwem kabli znacznie dtuzszych niz 150m
(nawet do 500m) aczkolwiek komunikacja w tych warunkach nie jest objeta gwarancjg producenta.

3.5.2 Czytniki Wiegand i Magstripe

Sposéb dotgczania czytnikdw pracujgcych w standardzie Wiegand/Magstripe zostat przedstawiony
na rys. 10. Logicznie, dane przychodzace z czytnika podtaczonego do linii IN1 i IN2 sg traktowane
jako dane z Terminala IDO natomiast dane z czytnika podtgczonego do linii IN3 i IN4 sg traktowane
jako dane z Terminala ID1.

Uwaga: W odniesieniu do czytnikdw pracujgcych w standardzie Wieganda konieczne jest w trakcie
konfiguracji kontrolera wskazanie formatu danych transmitowanych przez taki czytnik. Taka
konfiguracja kontrolera jest mozliwa jedynie z poziomu programu PR Master.

Uwaga: Niektdre typy czytnikow Wiegand dotgczane do kontrolera wymagajg zastosowania
interfejsu dopasowujgcego typu GP-PR (Roger). Interfejs ten petni role uktadu separujgco-
dopasowujgcego pomiedzy czytnikiem a kontrolerem. W celu ustalenia czy w konkretnej sytuacji
zastosowanie tego typu interfejsu jest konieczne sugeruje sie kontakt z dziatem technicznym Roger.
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Kontroler PR402DR
Uwaga: Czytniki z interfejsem Wiegand moga by¢
2 podtaczone i uzytkowane wspéibieznie z czytnikami PRT

dotaczonymi do linii CLK/DTA i skonfigurowanymi do formatu
RACS adres ID0/ID1. Istnieje wtedy mozliwo$¢ logowania na

dowolnym z czytnikéw tzn. Wieganda lub PRT.
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Rys. 10 Sposdb podtgczenia czytnikéw z interfejsem Wiegand/Magstripe do PR402DR
3.6 Linie wejsciowe i wyjsciowe

Wszystkim wejsciom i wyjsciom mozna przypisac okreslone funkcje za pomocg programu PR
Master. Domys$lng funkcjg wyjscia przekaznikowego REL1 jest zwalnianie zamka drzwi.

3.6.1 Wejscia

Wszystkie wejscia kontrolera PR402DR (IN1-IN8) majg identyczng strukture elektryczng i mogg byc
skonfigurowane jako linie typu NO lub NC (za pomocg programu PR Master). Wejscie typu NO jest
wyzwalane przez podanie minusa, wejscie typu NC musi by¢ normalnie zwarte z minusem,
wyzwolenie linii NC nastepuje przez odjecie minusa zasilania. Wewnetrznie, kazda linia wejsciowa
jest potaczona z plusem zasilania (+12V) za posrednictwem rezystora 5.6k<.

3.6.2 Wyjscia przekaznikowe

Kontroler PR402DR posiada dwa wyjscia przekaznikowe: REL1 i REL2. Wyj$cie REL1 udostepnia
jeden przetgczalny styk o obcigzalnosci 30V/1.5A, natomiast wyjécie REL2 udostepnia jeden
przetgczalny styk o obcigzalnosci 230VAC/5A lub tez 30VDC/5A . W stanie normalnym (przekaznik
wytgczony) zwarte sg styki NC-COM, w stanie wyzwolenia (przekaznik zatgczony) zwarte sg styki
NO-COM. W przypadku braku zasilania wyjscia REL1 i REL2 pozostajg w stanie wylgczenia.

3.6.3 Wyjscia tranzystorowe

Kontroler PR402DR posiada cztery wyjscia tranzystorowe: 101, 102, CLK i DTA. Linie te sg liniami
typu otwarty kolektor, ktore w stanie normalnym (tzn. wylgczenia) reprezentujg stan wysokiej
impedancji natomiast w stanie wyzwolenia (tzn. zatgczenia) podajg minus zasilania. Linie
IN1/102/CLK/DTA mogag przetaczac prad o wartosci do 1A DC przy napieciu do 15VDC. W
przypadku przecigzenia prgdowego linie I01/I02/CLK/DTA ulegajg automatycznie wytgczeniu po
czym kontroler sie restartuje.

Uwaga: Linie CLK i DTA sg dostepne jako linie wyjsciowe wytacznie jesli nie sg uzywane do
komunikacji z zewnetrznym czytnikiem PRT ani modutem rozszerzen XM-2 lub XM-8.
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3.7 Magistrala komunikacyjna RS485

Magistrala RS485 sktada sie dwaoch linii sygnatowych A i B. W systemie RACS 4 mozna stosowaé
dowolne topologie magistrali komunikacyjnej (gwiazda, drzewo lub dowolng ich kombinacje z
wyjatkiem petli) do tgczenia kontrolerédw w podsystem w celu stworzenia systemu kontroli dostepu.
Nie jest réwniez wymagane stosowanie rezystorow dopasowujgcych (terminatoréw) na koncach linii
transmisyjnych. W wiekszosci przypadkéw komunikacja dziata bezproblemowo dla wszystkich
rodzajow kabla (zwykly kabel telefoniczny, skretka ekranowana lub nieekranowana) niemniej
preferowana jest nieekranowana skretka komputerowa. Zastosowanie kabli w ekranie nalezy
ograniczy¢ do instalacji narazonych na silne zaktdcenia elektromagnetyczne. Standard transmisji
RS485 stosowany w systemie RACS 4 gwarantuje poprawna komunikacje na odlegtosci do 1200
metréw i charakteryzuje sie wysokg odpornoscia na zaktdcenia. Do komunikacji komputera
zarzadzajgcego z oddalong (powyzej 1200m) podsiecig systemu kontroli dostepu mozna zastosowac
interfejsy UT-3 badz UT-4DR. Para interfejsow UT-3 zwieksza dystans komunikacji o kolejne
1200m, natomiast zastosowanie interfejsu UT-4DR umozliwia komunikacje z przez sie¢
komputerowg (LAN lub WAN).

3.8 Uwagi/wskazoéwki instalacyjne

¢ Instalator powinien tak zainstalowac urzadzenie, aby w razie potrzeby mie¢ dostep do jego
zaciskéw i kontaktow.

e Przed zainstalowaniem kontrolera zaleca sie nadanie mu docelowego adresu (numeru ID) —
patrz 4.1 Ustawienie adresu kontrolera.

e Wraz z kontrolerem dostarczana jest karta zblizeniowa petnigca funkcje Karty MASTER niemniej
dowolna inna karta zblizeniowa standardu EM 125 KHz moze by¢ zaprogramowana jako karta
MASTER.

Wszystkie potgczenia elektryczne powinny by¢ wykonywane bez obecnosci napiecia zasilajgcego
Wszystkie urzadzenia komunikujgce sie pomiedzy sobg (czytniki, moduty rozszerzen, kontrolery)
muszg mie¢ wspdlny minus zasilania. Aby to zagwarantowac nalezy potgczy¢ ze sobg minusy
wszystkich zasilaczy uzywanych w systemie. Minus zasilania systemu mozna ewentualnie
uziemic, lecz potgczenie z ziemig mozna wykonac tylko w jednym, dowolnie wybranym punkcie
systemu.

e Rownolegle do elementdw wykonawczych o charakterze indukcyjnym (zwora magnetyczna,
elektrozaczep, przekaznik, stycznik) nalezy zawsze dotaczac diode potprzewodnikowa ogdinego
przeznaczenia (np. 1N4007), dioda ta powinna by¢ zainstalowana mozliwie blisko elementu
odktécanego.

¢ Zasilanie elementu wykonawczego powinno by¢ realizowane przy pomocy osobnej pary
przewodow podtgczonych bezposrednio do zrddta zasilania.

e Zasilanie elementu wykonawczego bezposrednio z zaciskdw kontrolera moze powodowac
przenikanie zaktocen i powodowac problemy w dziataniu urzadzenia.

e Czytniki mozna instalowac na podtozu metalowym lecz nalezy sie wtedy spodziewac redukcji
zasiegu odczytu. Efekt redukcji zasiegu mozna istotnie zmniejszy¢ montujgc czytniki na
niemetalicznej podktadce o grubosci min. 10mm (np. ptyta PVC). Minimalna odlegto$¢ pomiedzy
dwoma czytnikami zblizeniowymi powinna wynosi¢ min. 0.5m. W przypadku instalacji dwéch
czytnikdéw po dwoch stronach tej samej Sciany zaleca sie rozmieszczenie ich w ten sposob aby
nie tworzyty one jednej osi geometrycznej a jesli jest to niemozliwe, nalezy zainstalowac pod
kazdym z nich ptytke metalowg oraz dodatkowo pomiedzy czytnikiem a tg ptytkg umiesci¢
niemetaliczng przektadke o grubosci min. 10mm.

3.9 Szablon modutu PR402DR-BRD w skali 1:1

Na rys. 11 przedstawiono ptytke PCB modutu kontrolera PR402DR-BRD w skali 1:1 w celu
zobrazowanie 4 dostepnych otworéw montazowych. Otwory sg zaznaczone na rysunku na szaro.
Wymiary modutu to 80mm x 115mm.
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Rys. 11 Ptytka PR402DR-BRD w skali 1:1
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4. USTAWIENIA
4.1 Ustawienie adresu kontrolera

Gdy kontroler PR402DR ma pracowac autonomicznie (samodzielnie) to ustawianie adresu ID mozna
poming¢ (fabrycznie nowy kontroler posiada adres ID=00 ustawiony na zworkach adresowych). Gdy
jednak kontroler ma by¢ podtgczony do magistrali komunikacyjnej RS485 wraz z innymi
kontrolerami dostepu to wtedy przed podtgczeniem nalezy nada¢ mu niepowtarzalny adres (numer
ID) z przedziatu 00..99. Obecnos$¢ dwdch lub wiecej urzadzen o tym samym adresie wywotuje
konflikt na magistrali komunikacyjnej i uniemozliwia poprawng komunikacje z tymi urzadzeniami.
Istniejg cztery sposoby ustawiania adresu:

e Za pomocg zworek adresowych

e W trakcie wgrywanie oprogramowanie wbudowanego (firmware) do kontrolera za pomoca
programu RogerISP (tzw. FixedID)

e Manualnie w trakcie procedury Resetu Pamieci

e Z poziomu programu PR Master

Dwie pierwsze metody adresowania polegajg na nadaniu adresu sprzetowego natomiast dwie
pozostate polegajg na nadaniu adresu programowego. Podstawowa réznica pomiedzy nimi polega
na tym, ze adres programowy moze by¢ zmieniany z poziomu programu zarzgdzajgcego PR Master
a sprzetowy nie. Najwyzszy priorytet ma adres sprzetowy ustawiony na zworkach , potem adres
FixedID, a nastepnie adresy programowe, przy czym nie ma réznicy w priorytetach pomiedzy
adresem ustawionym w trakcie Resetu Pamieci oraz ustawionym z poziomu programu PR Master.

Uwaga: Nowy kontroler mozna dotaczy¢ do istniejgcego systemu bez koniecznosci zmiany jego
adresu jednakze tylko pod tym warunkiem, ze zaden z istniejgcych w systemie kontrolerow nie ma
adresu pokrywajacego sie z adresem nowo dotgczanego urzadzenia. Po podtgczeniu kontrolera do
magistrali nalezy go wyszukac z poziomu programu zarzgdzajgcego PR Master, doda¢ go do bazy
danych systemu KD i ewentualnie nadac¢ docelowy adres.

4.1.1 Ustawianie adresu kontrolera za pomoca zworek adresowych

Istnieje mozliwos¢ ustawienia adresu kontrolera PR402DR za pomocg zworek zgodnie z rys. 12, W
celu wprowadzenia ustawien konieczny jest restart urzgdzenia poprzez chwilowe wytgczenie
zasilania lub za pomoca przycisku RESET. Adres kontrolera ustawiony za pomocag zworek moze sie
zawieraC w przedziale 00..127, przy czym je$li zawiera sie on w przedziale 00..99 to kontroler
blokuje adresowanie innymi metodami i pracuje z adresem wynikajgcym z ustawien zworek. Z kolei
wybranie adresu powyzej 99 powoduije, ze kontroler bedzie mégt uzywac tzw. FixedID czy tez
adresu programowego, ktdry zostat ustawiony manualnie w czasie procedury Resetu Pamieci albo z
poziomu programu PR Master.
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redr140

Rys. 12 Ustawienie adresu kontrolera za pomoca zworek
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4.1.2 Ustawianie adresu kontrolera podczas wgrywania oprogramowania
wbudowanego

Staty adres ID (tzw. FixedID) mozna ustawi¢ w trakcie procesu aktualizacji oprogramowania
wbudowanego, ktére wykonuije sie za pomocg programu RogerISP. W trakcie aktualizacji firmware
program pyta o to czy ma nada¢ programowanemu urzgdzeniu konkretny adres z przedziatu 00..99
lub oferuje mozliwo$¢ wytgczenia opcji FixedID (ustawienie FixedID=None). Gdy kontroler ma
zaprogramowany adres staty (FixedID) wtedy ignoruje ustawienia adresu programowego. Aby
zmieni¢ lub wytgczy¢ adres FixedID nalezy ponownie przeprowadzi¢ aktualizacje oprogramowania
wbudowanego kontrolera i wybra¢ odpowiednie ustawienie adresu FixedID=00..99 lub wylgczy¢
adres staty wybierajac opcje FixedID=None.

Uwaga: Skorzystanie z opcji adresu statego FixedID gwarantuje, ze adresu kontrolera nie bedzie
mozna zmieni¢ programowo z poziomu komputera. Adres staty jest zachowywany nawet w
przypadku rozprogramowania pamieci urzadzenia (uszkodzenia konfiguracji) jak i po Resecie
Pamieci, dzieki czemu kontroler tatwo mozna ponownie skonfigurowa¢ z poziomu programu PR
Master poniewaz nadal bedzie pracowat na tym samym adresie.

4.1.3 Manualne ustawienie adresu kontrolera podczas procedury Resetu Pamieci
Tzw. adres programowy kontrolera mozna ustawi¢ manualnie w trakcie procedury Reset Pamieci
szczegotowo opisanej w pkt. 4.2 Reset Pamieci kontrolera.

Uwaga: Adres programowy jest uzywany przez kontroler tylko wtedy, gdy nie zostat wczesniej
ustawiony adres staty (FixedID=none) a adres wybrany na zworkach miesci sie w zakresie
100..127.

4.1.4 Ustawianie adresu kontrolera za pomoca programu PR Master

Adres programowy mozna réowniez ustawic z poziomu programu PR Master. W tym celu nalezy dany
kontroler podiaczy¢ za posrednictwem interfejsu komunikacyjnego (UT-2, UT-2USB, UT-4DR lub
RUD-1) do komputera a nastepnie wyszuka¢ go z poziomu programu PR Master i nada¢ mu
docelowy adres. Aby mozliwe byto zmienianie adresu programowo, adres ustawiony na zworkach
kontrolera powinien miescic sie w zakresie 100-127 (patrz 4.1.1 Ustawianie adresu kontrolera za
pomocg zworek adresowych) i musi by¢ ustawiony FixedID=None.

Uwaga: Adres ustawiony manualnie w trakcie Resetu Pamieci moze by¢ zmieniany z poziomu
programu PR Master oraz odwrotnie, tylko wtedy gdy adres na zworkach jest w przedziale 100-127.

4.2 Reset Pamieci kontrolera

Reset Pamieci zeruje aktualne ustawienia kontrolera i przywraca ustawienia fabryczne. Peten reset
umozliwia dodatkowo zaprogramowanie nowej Karty i/lub PIN-u MASTER oraz nowego adresu
kontrolera. Po wykonaniu Resetu Pamieci kontroler automatycznie przechodzi do normalnego trybu
pracy.

4.2.1 Uproszczona procedura Resetu Pamieci (firmware 1.18.2 lub nowszy)

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00 bez
definiowania karty MASTER oraz PIN-u MASTER. Ta procedura nie wymaga podigczenie terminala
zewnetrznego PRT.

Usun wszystkie zewnetrzne podtgczenia z linii CLK i IN1

Wykonaj mostek pomiedzy zaciskami CLK i IN1

Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wyfaczenie i wigczenie zasilania)
Usun mostek pomiedzy zaciskami CLK i IN1

Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy

4.2.2 Uproszczona procedura Resetu Pamieci (firmware starszy niz 1.18.2)

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych z adresem ID=00 oraz kartg
MASTER. Ta procedura wymaga podfaczenia zewnetrznego czytnika serii PRT do linii CLK i DTA.
Czytnik musi by¢ skonfigurowany do trybu RACS Clock&Data z adresem IDO lub ID1.
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Usun wszystkie zewnetrzne podtgczenia z linii CLK i DTA

Wykonaj mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wyfaczenie i wigczenie zasilania)

Usun mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

Nie wytgczajac zasilania podtacz do linii CLK i DTA zewnetrzny czytnik serii PRT po czym dalsze
kroki wykonuj z poziomu tego czytnika.

e Odczytaj na dotgczonym czytniku dowolng karte, bedzie to nowa karta MASTER

o Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powroci do normalnej pracy

4.2.3 Procedura peinego Resetu Pamieci

Metoda ta umozliwia zresetowanie kontrolera do ustawien domysinych, zaprogramowanie karty i
PIN-u MASTER oraz ustawienie nowego adresu ID. Ta procedura wymaga podtgczenia
zewnetrznego czytnika serii PRT z klawiaturg (np. PRT12LT) do linii CLK i DTA. Czytnik musi by¢
skonfigurowany do trybu RACS Clock&Data z adresem IDO lub ID1.

e Usun wszystkie zewnetrzne podtaczenia z linii CLK i DTA

e Wykonaj mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

e Dokonaj restartu urzadzenia (przycisk RESET lub wytgczenie i wigczenie zasilania) — kontroler
zapali wszystkie wskazniki LED a nastepnie zacznie miga¢ jedynie LED OPEN @ (zielony)

e Usun mostek pomiedzy zaciskami CLK i DTA

¢ Nie wylgczajac zasilania podfacz do kontrolera zewnetrzny czytnik serii PRT (np. PRT12LT) po
czym dalsze kroki wykonuj z poziomu tego czytnika.

e Wprowadz nowy kod MASTER PIN (3-6 cyfr) i zakofcz go klawiszem [#] lub pomin ten krok
naciskajac tylko klawisz [#]

e Odczytaj dowolng karte — bedzie to nowa karta MASTER lub pomin ten krok naciskajac klawisz
[#]

o Wprowadz dwie cyfry (zakres od 00 do 99), cyfry te programujg nowy adres ID kontrolera lub
nacisnij tylko [#] a kontroler przyjmie adres ID=00

o Kontroler po kilku sekundach samoczynnie sie zrestartuje i powrdci do normalnej pracy

Po zakoriczeniu procedury Resetu Pamieci kontroler wznawia prace z ustawieniami domysinymi
konfiguracji oraz nowo zaprogramowanym adresem. Mozna wtedy wstepnie przetestowac jego
dziatanie przy pomocy Karty/PIN-u MASTER (o ile zostaty zaprogramowane) przy czym jednokrotne
uzycie identyfikatora MASTER wyzwala wyijécie przekaznikowe REL1 na czas 4 sek. (LED OPEN ),
natomiast dwukrotne jego uzycie przetgcza wyjscie 101 do stanu przeciwnego oraz zmienia
aktualny tryb uzbrojenia kontrolera (LED STATUS & zmienia kolor éwiecenia).

Uwaga: Jezeli kontroler pracuje z adresem sprzetowym (patrz 4.1 Ustawienie adresu kontrolera)
czyli adresem FixedID albo adresem wybranym na zworkach, to ustawienie adresu ID w trakcie
Resetu Pamieci jest pomijane.

4.3 Programowanie kontrolera
Ustawienia kontrolera PR402DR mogg by¢ wprowadzane:

e Za pomocg programu PR Master zainstalowanego na komputerze PC po podtgczeniu do
kontrolera poprzez interfejs komunikacyjny (np. UT-2USB, RUD-1, UT-4DR). Program PR Master

jest dostepny na stronie www.roger.pl
e Za pomocg polecer wprowadzanych z poziomu klawiatury czytnika serii PRT dotaczonego do
kontrolera PR402DR (jedynie wybrane ustawienia)

Wiecej informacji na temat ustawien kontrolera PR402DR mozna znalez¢ w dokumencie —
Kontrolery serii PRxx2, Opis funkcjonalny i programowanie oraz w instrukcji do programu PR Master
dostepnych na stronie www.roger.pl.

4.4 Aktualizacja oprogramowania wbudowanego (firmware)

Najnowsza wersja oprogramowania wbudowanego jest dostepna na stronie www.roger.pl. Do
aktualizacji konieczne jest podfaczenie urzadzenia za pomocg magistrali RS485 do interfejsu
komunikacyjnego (UT-2, UT-2USB, UT4 lub RUD-1) a nastepnie podtgczenie interfejsu do
komputera z zainstalowanym oprogramowaniem RogerISP. Oprogramowanie RogerISP jest
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dostepne za darmo na stronie www.roger.pl. Nie jest konieczne odfgczanie kontrolera od systemu
kontroli dostepu, wystarczy jedynie zatozy¢ zworke wprowadzajgc urzadzenie w wymagany tryb. Do
zatadowania firmware mozna wiec wykorzysta¢ magistrale RS485 systemu kontroli dostepu.

Procedura aktualizacji oprogramowania wbudowanego (firmware)

Podtaczy¢ zasilanie do urzadzenia

Umiesci¢ zworke na stykach FDM

Zresetowac urzadzenie (przycisk RESET lub wytgczenie i wigczenie zasilania)

Uruchomi¢ program RogerISP i wybrac port komunikacyjny (jezeli uzywany jest interfejs RUD-1

to wybrac¢ opcje RS-485).

W programie RogerISP nacisng¢ przycisk Kasuj

¢ Ponownie zresetowac urzadzenie (przycisk RESET lub wytgczenie i wigczenie zasilania)

e W oknie Firmware wskaza¢ plik z oprogramowaniem wbudowanym (do $ciggniecia ze strony
www.roger.pl) i nastepnie wybrac przycisk Programuj.

e Po zatadowaniu pliku do urzadzenia, wyciggna¢ zworke ze stykow FDM i zresetowac urzadzenie.

Po aktualizacji oprogramowania, w przypadku systemu sieciowego wymagany jest restart kontrolera
w programie PR Master poprzez klikniecie danego kontrolera prawym przyciskiem myszy i wybranie
opcji - Restartuj, sprawdz typ oraz wersje.

5. OZNACZENIA HANDLOWE

Tabela 6. Oznaczenia handlowe

PR402DR Kontroler nalezacy do serii zaawansowanej, w obudowie z tworzywa sztucznego do
montazu na szynie DIN 35mm

PR402DR- Kontroler nalezacy do serii zaawansowanej w postaci samego modutu (ptytka PCB)
BRD bez obudowy z tworzywa sztucznego

XM-2 Adresowalny ekspander we/wy, modut udostepnia dwie linie wejsciowe NO/NC oraz
dwa wyjscia przekaznikowe. Komunikacja z urzagdzeniem nadrzednym odbywa sie za
posrednictwem linii CLK i DTA. Modut moze by¢ umieszczony w odlegtosci 150m od
urzadzenia nadrzednego.

RM-2 Modut dwdch wyjs$é przekaznikowych oraz dwoch wejs¢ NO/NC. Sterowanie
przekaznikami moze nastepowac zarowno przez podanie niskiego jak i wysokiego
poziomu sygnatu sterujgcego.

XM-8 Ekspander we/wy, osiem linii wejsciowych typu NO/NC oraz osiem linii wyjsc¢
przekaznikowych, dedykowany do wspdtpracy z kontrolerami dostepu serii PRxx2
jako modut dostepu w windach. Przekazniki charakteryzujg sie obcigzalnoscia na
poziomie 30V/1.5A

UT-4DR Interfejs komunikacyjny Ethernet-RS485.

UT-2USB Interfejs komunikacyjny USB-RS485.

uT-2 Interfejs komunikacyjny RS232-RS485.

RUD-1 Przeno$ny interfejs komunikacyjny USB-RS485 z wyjsciem zasilajagcym 12VDC.

6. HISTORIA PRODUKTU

Tabela 7. Historia produktu

Wersja produktu | Data wprowadzenia | Opis

PR402DR v.1.0 05/2011 Pierwsza komercyjna wersja produktu
PR402DR v.1.1 02/2012 Modyfikacje przetwornicy

PR402DR v.1.2 | 08/2012 Dodanie zacisku TML
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Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza,
ze tego produktu nie nalezy wyrzucac razem z innymi odpadami
gdyz moze to spowodowac negatywne skutki dla Srodowiska i
zdrowia ludzi. Uzytkownik jest odpowiedzialny za dostarczenie
zuzytego sprzetu do wyznaczonego punktu gromadzenia zuzytych
urzadzen elektrycznych i elektronicznych. Szczegétowe informacje
na temat recyklingu mozna uzyskac u odpowiednich wiadz
lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujacym sie usuwaniem
odpaddéw lub w miejscu zakupu produktu. Gromadzenie osobno i
recykling tego typu odpadow przyczynia sie do ochrony zasobow
naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i Srodowiska
naturalnego. Masa sprzetu podana jest w instrukcji.

Kontakt:
Roger sp.j.

82-400 Sztum

Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 0132
Faks: +48 55 272 0133

Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: biuro@roger.pl
Web: www.roger-.pl
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